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11:15 Transfer zum gemeinsamen Mittagessen
13:45 Bildakquisition

14:45 Pause

15:00 Datenreduktion

16:00 Pro — Am Programme
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) roboSOT Sol’Ex: Bildakquisition

S tic Solar Observation Telescope

Demo Vor Ort

Demo Sonnenturm

Link zum Tutorial von Christian Buil

https://solex.astrosurf.com/sol-ex-observation.html
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roboSOT Sol’Ex: Bildakquisition
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Previewing : 105074 frames (183 dropped) in 0:0%:43, 1804 fps| Memory: 2 of 768 frames used, Disk: 110 GB free | Caoler: 0%, Temp: 16.0°C, Target: 0.0°C |
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roboSOT Sol’Ex: Bildakquisition
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Qi’ roboSOT Sol’Ex: Bildakquisition

Einsatz Sol’Ex als Spektrograph

Solar High Resolution Staractivity
Spectrograph (SHRSS) auf dem

Sonnenturm

Solar Infrared Staractivity Spectrograph
(SIRSS) auf dem Sonnenturm
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1) roboSOT Komponenten SHRSS

" Robotic Solar Observation Telescope

Solar High Resolution Staractivity Spectrograph

Sol‘Ex Pro mit Kodak Montageadapter von Azur3DPrint
Sol‘Ex Optical Kit von Shelyak

Sol’Ex GEN2 7 micron x 6 mm Spalt, parallel RA-Achse
Gitter mit 2400 I/mm
Fc =80 mm; Fo = 125 mm
ZWO ASI 1.25” Helical Focuser
ZWO ASI294 MM PRO CMOS Kamera (8288 x 5644 Pixel)

Alpy 600 Calibration Modul von Shelyak
ASI| EFW Mini Filterrad mit 4 Darkfilter und 1 Leerstelle

Baader Klarglas Filter als Eintrittsfenster

EAGLES5 Pro Steuerungs-PC von PrimalLucelLab
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) robosSoT Beobachtungsprogramm SHRSS

Solar High Resolution Staractivity Spectrograph
Ziel: Verfolgen der Sternaktivitat der Sonne Uber Jahrzehnte

* Hochaufldsendes Spektrum von 370 nm - 480 nm
+ R=154833
« A1=0.25A
+ r=0.075A/pix
* Akquisition von 23 Rohbildern:
9 Spektren
1 Wellenlangenkalibrierung
5 Bias

5 Dark
3 Flat

« Datenreduktion mit specINTI
* Automation der Bildakquisition und der Datenreduktion
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Beobachtungsprogramm SHRSS
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i) roboSOT Komponenten SIRSS

Solar Infrared Staractivity Spectrograph

Sol‘Ex Pro mit Kodak Montageadapter von Azur3DPrint
Star'Ex LR Optical Kit mit IR Complement von Shelyak

Sol’Ex GEN2 7 micron x 6 mm Spalt, parallel RA-Achse
Edmund Optics Gitter mit 1200 I/mm 400 — 1200 nm
Fc =80 mm; Fo =80 mm
ZWO ASI 1.25” Helical Focuser
ZWO ASI183 MM PRO CMOS Kamera (5496 x 3672 Pixel)

Alpy 600 Calibration Modul von Shelyak
AS| EFW Mini Filterrad mit 4 Darkfilter und 1 Leerstelle
Edmund Optics SCHOTT RG665 50 x 3 mm Ordnungsfilter

EAGLEG6 PRO Steuerungs-PC von PrimalLucelLab
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Solar Infrared Staractivity Spectrograph

Ziel: Verfolgen der Sternaktivitat der Sonne Uber Jahrzehnte

* Hochaufldsendes Spektrum von 794 nm - 900 nm
« R=18033
« AA=047A
+ r=0.24 A/ pix
* Akquisition von 23 Rohbildern:
9 Spektren
1 Wellenlangenkalibrierung
5 Bias

5 Dark
3 Flat

« Datenreduktion mit specINTI
* Automation der Bildakquisition und der Datenreduktion

Dr. Thomas K. Friedli
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Camera Observatory  Sereen
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Beobachtungsprogramm SIRSS
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14:45 Pause
15:00 Datenreduktion

16:00 Pro — Am Programme

Dr. Thomas K. Friedli
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1) robosor Sol’Ex: Bildkonstruktion

Ouvrir Dernier

INTI: Online Ressources

ontinuum | Séquence Doppler | Magnétogramme | Helium-Courenne-Libre

http://valerie.desnoux.free.fr/inti/index.html

Workflow

Doppelklick auf die INTI Applikation startet INTI

Hauptfenster Ouvrir erlaubt die Wahl eines oder

mehrerer .ser Video files

Ok startet die Bildkonstruktion

Der Prozessfortschritt wird im Fenster angezeigt
Die Resultate werden visualisiert und abgespeichert

Sortir schliesst INTI

Dr. Thomas K. Friedli 14


http://valerie.desnoux.free.fr/inti/index.html
http://valerie.desnoux.free.fr/inti/index.html

Dr. Thomas K. Friedli

15



5 " Robotic Solar Observation Telescope
el

@ roboSOT

16:00 Pro — Am Programme
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} roboSOT Pro — Am Beobachtungsprogramme

N.( Robotic Solar Observation Telescope
~

BASS2000

« Observatoire de Meudon

Protuberanzenprofilflache

« Einheit ist definiert als 1° Bogenlange am Sonnenrand

und 1” in radialer Richtung
« Pythen Programm von Daniel Radovanovic

« Vision: INTI Partner Modul

Sternaktivitat der Sonne

« http://www2.lowell.edu/users/jch/sss/index.php

« Maturaarbeit von Patrick Hui

Fernbeobachtung am Sonnenturm Uecht

Dr. Thomas K. Friedli 17
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1) robosor Sol’Ex: Beobachtungsprogramm

Meudon Observatory: BASS2000

g tr {(flly Selection

https:/bass2000.0bspm.fr/home.php o  ee o

https://bass2000.obspm.fr/solex.php Q R % ms; - e
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https://bass2000.obspm.fr/quide/SOLEX- [ coworcousmor ] ,
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OBS_EN.V2.pdf Forrmice
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13:59:00
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[ ncav vecaermc o
Beobachtungsteam -mm
specira with
T aae—
Thomas K. Friedli, Patricia Otero, Hugo
21-Mar-2025 “ Active regions: 12 Sunspot groups: 13 MOAA regions (Number: Location)

Kalbermatten und Patrick Enderli sind angemeldete

14020: N19WBD | 14021: SO4WE2
14022: NOSWTS | 14023: NZSWS9
1111111 | 14026: S20W55
14028: S17W24 | 14029: S15W36
14030: S17W13 | 14031: N17W48
24032: N2BW34 | 14033: N29WD4
14034: 512604 | 14035: N1SE32

Beobachter S

Nach erfolgreicher Beobachtung werden vier Dateien

f'.!

WORLD
WDC-Salar Activity, Regular Member of DATA SYSTEM

via Filezilla auf den Server von BASS2000 geladen IESIAES B pEime 1 —— T

Last update: 30 Jan 2025 10:38
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{5 roboSOT Pro — Am Beobachtungsprogramme

ey ey

Protuberanzenprofilflache

« Einheit ist definiert als 1° Bogenlange am Sonnenrand

und 1” in radialer Richtung
« Pythen Programm von Daniel Radovanovic

« Vision: INTI Partner Modul

Sternaktivitat der Sonne

« http://www2.lowell.edu/users/jch/sss/index.php

« Maturaarbeit von Patrick Hui

Fernbeobachtung am Sonnenturm Uecht
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Sternaktivitat der Sonne

« http://www2.lowell.edu/users/jch/sss/index.php

« Maturaarbeit von Patrick Hui

Fernbeobachtung am Sonnenturm Uecht

Dr. Thomas K. Friedli
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Fernbeobachtung am Sonnenturm Uecht
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