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10:30 Projekt Sternaktivitat

11:15 Transfer zum gemeinsamen Mittagessen
13:30 Messprogramme am Sonnenturm Uecht
15:00 Transfer zum Sonnenturm Uecht

15:15 Fuhrung Sonnenturm und Apéro
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Projekt Sternaktivitat

Ausgangslage:

» Kombination von Photometrie und Spektroskopie
ermoglicht die schon lange angestrebte Erweiterung

des Tatigkeitsbereichs des Sonnenturms Uecht
Teilprojekte:
» Flaresterne

» Aktivitatszyklen sonnenahnlicher Sterne

Dr. Thomas K. Friedli
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" Robotic Solar Observation Telescope

Flaresterne

Unterstltzung des Sternaktivitatsschwerpunkts

der Uni Bern (Gruppe von Prof. Dr. Lucia Kleint)

Simultane photometrische und spektroskopische

Beobachtung von Flares auf Sternen der
Spektralklasse A1 bis M

Anforderungen (aus der bisherigen Diskussion):

>
>
>
>

Stationares Observatorium
Photometrie & Spektroskopie on Site
Remote Beobachtung

Beobachterpool
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Flaresterne
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Pilotprojekt:

» Remote Beobachtung der Flares von EV Lac

spektroskopisch und photometrisch an den Instrumenten
des Sonnenturms Uecht

Herausforderungen:

» Simultane Steuerung und Sequenzierung mehrerer
Instrumente (aka PC) auf der gleichen Montierung

» Automation, Safety Conditions, Pipelines

» Data Reduction, Archivierung
Vision:

» Webapp

» Eigene / Gemeinsame Beobachtungsprogramme

» Teleskopzeit- & Usermanagement

Dr. Thomas K. Friedli

Teilprojekte




1) robosor Automatisierung: Ziele
Weniger Arbeit

Weniger Komplexitat
Mehr Sicherheit

Data on Demand
Instrumentenplattform
Unattended Operation

Quelloffen, konfigurierbar

Dr. Thomas K. Friedli



i roboSOT Automatisierung: Umsetzung

VVVVVV Robotic Solar Observation Telescope

Challenges:

* Heterogene Systeme :f - *”* *: 5 ,,,, - —:
. Systemspezifische Ablaufe
- Risiko / Vertrauen

ASCOM Remote
Server

ASCOM Remote
Server

Control Frontend Control Backend

! |
| ‘ REST-
m S etz u n . ‘ SvelteKit USTS) [0 S FastaPI (Python) |
l l . | : 227 APC USVs
|
|

- Alpaca + Remote Server
- Zentrale API als Glue Layer

-« Bedienung mit Web Ul |
« Sequenzen als Abstraktion oty 1

- Safety Checks, Alarme
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1) robosor Automatisierung: Stand

Kontrolllogik mit Python eyt QO v [
« Alpyca
- FastAPI
« Sequencing Framework

Bedienoberflache mit Svelte ==

1l Open

. We b Ca m S @ night  Start Observatory (Night) Observatory Shutdown
- Live-Zustand
- Bedienelemente

Unpark  Boot

-> Live Demo auf dem Turm
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1) robosor Teilprojekte

Flaresterne

Pipelines:

v

Setup UVEX: H&K, Balmer Linien, Ca T ?

» Sequenzierung Bildakquisition

v

Vergleichssterne photometrisch
» Referenzsterne spektroskopisch
Data Reduction:

» AstrolmageJ

» speclINTI

Archivierung:

» AAVSO WebObs & AVSpec

» Universitat Bern

Dr. Thomas K. Friedli 11
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Robotic Solar Observation Telescope

Aktivitatszyklen sonnenahnlicher Sterne

Weiterfuhrung der spektroskopischen Messprogramme

des Lowell Observatoriums und der photometrischen

Messprogramme des Fairborn Observatoriums

Simultane Bestimmung der photometrischen Helligkeit in

Stroemgren b und y sowie des Spektrums in der

Umgebung von Ca Il K und H bei sonnenahnlichen

Sternen

Anforderungen:

>

>
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Stationdres Observatorium
Photometrie & Spektroskopie on Site
Remote Beobachtung

Beobachterpool

Dr. Thomas K. Friedli
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Aktivitatszyklen sonnenahnlicher Sterne

Pilotprojekt:

» Monitoring der Sternaktivitat des Solar Twins 18 Sco
spektroskopisch und photometrisch an den Instrumenten
des Sonnenturms Uecht

Herausforderungen:

» Simultane Steuerung und Sequenzierung mehrerer
Instrumente (aka PC) auf der gleichen Montierung

» Automation, Safety Conditions, Pipelines
» Data Reduction, Archivierung
Vision:

» Webapp
» Eigene / Gemeinsame Beobachtungsprogramme

» Teleskopzeit- & Usermanagement

Dr. Thomas K. Friedli
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Aktivitatszyklen sonnenahnlicher Sterne

Pipelines:

v

Setup UVEX: 600 I/mm ?

v

Sequenzierung Bildakquisition

v

Vergleichssterne photometrisch

v

Referenzsterne spektroskopisch

Data Reduction:

» AstrolmageJ

» speclINTI

Archivierung:

» AAVSO WebObs & AVSpec

Dr. Thomas K. Friedli
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11:15 Transfer zum gemeinsamen Mittagessen
13:30 Messprogramme am Sonnenturm Uecht
156:00 Transfer zum Sonnenturm Uecht

15:15 Fuhrung Sonnenturm und Apéro
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